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AWS Robot Delivery Workshop
ロボコンのサンプルアプリケーションで自律走行を試す

河田 卓志
RoboMaker Senior Solut ion Architect
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内容について
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• 自律走行ロボットのために扱われる次の課題について体験します

ロボットアプリケーションが扱う内容
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• ロボティクスの研究や学習において最もよく使われているソフトウェアフレームワーク。2018 年には 1,600 万の
.deb (Linux Debian) パッケージがダウンロードされている（2014 年から 400% 増加）

• スタンフォード大学で 10 年以上前に生み出され、現在 Open Robot ics により管理されている

• グローバルの OSS コミュニティで下記の 2 つのプロダクトをサポートしている

Robot Operating System (ROS) とは

ROS
ロボティクスアプリケーション開発者を支援する
ドライバーからアルゴリズムまで幅広いソフトウェアライブラリとツールのセット

Gazebo 
ロバストな物理エンジン、ハイクオリティなグラフィクス機能や柔軟なインターフェース
を備えるロボティクスシミュレーター
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扱うサンプルアプリケーションについて

• AWS Samples 

(ht tps:/ / github.com/ aws-samples/ )

に公開されているソースコードを
利用して作業を進めていきます。

• AWS Samples で

Delivery-challenge と入力してリポジ
トリを見つけ、開いておくことを推奨
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AWS 
RoboMaker 
クラウドスケールで
ロボティクスアプリケーションの
ビルド、テスト、配置、管理
ができるクラウドのサービス

フリート管理

テスト
・
検証

配置
・
更新

設計
・
開発

ROS と AWS
の統合

クラウドベース
シミュレーション
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アプリケーションを使えるようにする
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マネジメントコンソールでRoboMakerを開く
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開発環境をクリック
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環境の作成をクリック



© 2020, Amazon Web Services, Inc. or its affiliates. All rights reserved.



© 2020, Amazon Web Services, Inc. or its affiliates. All rights reserved.



© 2020, Amazon Web Services, Inc. or its affiliates. All rights reserved.



© 2020, Amazon Web Services, Inc. or its affiliates. All rights reserved.



© 2020, Amazon Web Services, Inc. or its affiliates. All rights reserved.



© 2020, Amazon Web Services, Inc. or its affiliates. All rights reserved.



© 2020, Amazon Web Services, Inc. or its affiliates. All rights reserved.

約15分後
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アプリケーションを試す
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export    TURTLEBOT3_MODEL=burger 
roslaunch delivery_robot_sample slam.launch

同じコマンドは github の README の中でも紹介されています。
ht tps:/ / github.com/ aws-samples/ aws-robomaker-sample-applicat ion-
delivery-challenge

https://github.com/aws-samples/aws-robomaker-sample-application-delivery-challenge
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https://play.vidyard.com/7vFySv6n3cQdkpQGTpPYf1
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SLAM (Simultaneous Localization and Mapping)
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export  TURTLEBOT3_MODEL=burger
roslaunch delivery_robot_sample rviz_for_navigat ion.launch

同じコマンドは github の README の中でも紹介されています。

ht tps:/ / github.com/ aws-samples/ aws-robomaker-sample-applicat ion-
delivery-challenge

地図の作成の時のコマンドと似ていますが最後の行が違います！

https://github.com/aws-samples/aws-robomaker-sample-application-delivery-challenge
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https://play.vidyard.com/7mMNgEhR8X2ykh6M6bkBpP
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Navigation
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ナビゲーションのチューニング
ローカルマップ、グローバルマップの閾値やパスプランニングのためのパ
ラメータやアルゴリズムなど、それぞれ変更可能です。

これらのパラメータ、設定は
robot_ws/ src/ turt lebot3/ turt lebot3_navigat ion
配下にあります。

変更した場合の反映の仕方など詳細は github (ht tps:/ / github.com/ aws-
samples/ aws-robomaker-sample-applicat ion-delivery-challenge)
の中の docs/ Detail.md を参照してください

https://github.com/aws-samples/aws-robomaker-sample-application-delivery-challenge
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inflation_radiusを小さくする (1)

robot_ws/ src/ turt lebot3/ param の下の costmap_common_params_burger.yaml
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inflation_radiusを小さくする (2)

保存 [Ctrl] + s
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inflation_radiusを小さくする (3)
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inflation_radiusを小さくする (4)

inflat ion_radius 0.5inflat ion_radius 1.0
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手動で停止しなかった場合は１時間半後に自動停止するように設定されています。
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環境の削除
• CloudFormat ion で deliverychallengeXYZと

deliverychallengecognitoXYZという名前のスタックを削除 (XYZは任意)

• 開発環境を削除

• 詳細は README で
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AWS Robot  Delivery Challenge について
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AWS Robot Delivery Challenge

• ４つの黄色いラインがチェックポイント
ht tps:/ / aws.amazon.com/ jp/ robot-delivery-challenge/

https://aws.amazon.com/jp/robot-delivery-challenge/
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AWS Robot Delivery Challenge

• ４つの黄色いラインがチェックポイント
• 予選は１つのチェックポイントを目指すタイムトライアル。シミュレーションで

ht tps:/ / aws.amazon.com/ jp/ robot-delivery-challenge/

https://aws.amazon.com/jp/robot-delivery-challenge/
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AWS Robot Delivery Challenge

• ４つの黄色いラインがチェックポイント
• 予選は１つのチェックポイントを目指すタイムトライアル。シミュレーションで
• 本戦は４つのチェックポイント全てを目指すタイムトライアル

ht tps:/ / aws.amazon.com/ jp/ robot-delivery-challenge/

https://aws.amazon.com/jp/robot-delivery-challenge/
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AWS Robot Delivery Challenge

• 予選、本選とも AWS RoboMaker の機能を活用
• 大会では Turt lebot3 Burger という市販のロボットを今回の大会用にカスタマイズ
したロボットを利用

Development  
environment

Fleet  
management

Simulat ionAWS RoboMaker

ht tps:/ / aws.amazon.com/ jp/ robot-delivery-challenge/

9/15 (火) AWS Summit Online にて本戦・決勝戦開催

https://aws.amazon.com/jp/robot-delivery-challenge/


Thank you!
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